Prezentace Ovladani motoru
Pravodce aplikaci

Obvod napajeni motoru ma sva omezeni, jejichz vyskyt neni pfi (béznych)
distribu¢nich rozvodech bézny.

Dlvodem jsou specifické charakteristiky motort pfimo pfipojenych k rozvodu, napf.:
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Vysoky rozbéhovy proud, ktery byva ¢asto reaktivni, a proto mize byt pficinou
vyznamného poklesu napéti.

Pocet a frekvence spoustécich operaci byva vseobecné vysoka.

Vysoky rozbéhovy proud znamena, ze ochranné zafizeni proti pfetizeni motoru
musi vykazovat takové provozni charakteristiky, které zabrani vypnuti v pribehu
spoustéci periody.
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Technologie Ovladani motoru
Pravodce aplikaci

Technologie

Primé spousténi je nejjednodussi zplUsob, jak nastartovat motor.

Pojem piimé spousténi Casto oznacuje startér typu DOL (Direct On Line Starter)
(reverzni spousStéc je v této Casti zahrnut také). Pouziva se na spousténi, vypinani,
zpétny chod a ochranu motoru s pfimym pfipojenim k napajeni. Spoustéce se
obvykle skladaji ze stykace pouzivaného na spinani napajeni a tepelného nebo
elektronického relé pretizeni na ochranu motoru.
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Technologie

Ovladani motort
Pravodce aplikaci

Technologie

Softstartér umoznuje plynule spoustét motor.

Eliminuji se tim rusivé nabehoveé proudy a nezadouci zabery hfidele.
Softstartérumoznuje vzajmu plynulého rozbéhu a vypinanimotoru nastavitnapéti/ cas

pro rozbéh a v nekterych pfipadech pro dobéh.
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kroutici moment / po¢ate¢ni kroutici moment = 0,1 az 1nasobek jmenovitého krouticiho
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Technologie

Pohon s frekvencnim ménicem poskytuje flexibilni oviadani motoru se Sirokou skalou
moznosti.

To umozriuje provést Fizeny rozbéh, provoz a vypnuti s plynulou regulaci otacek
a/nebo krouticiho momentu.

Frekvencni ménic prevadi napéti a frekvenci sité na nové nastavitelné napajeci napéti
a frekvenci motoru.

Frekven¢ni méni¢ obsahuje nékolik monitorovacich, Fidicich a ochrannych funkci.
Umoznuje privadet externi aktivatory a senzory k ovladani motoru pomoci vstupné

vystupnich karet. Diky Siroké nabidce komunika¢nich karet umoznuje pfipojit pohon
k rznym sbérnicim.
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VSeobecna prezentace

Ovladani motorti
Pravodce aplikaci

Technické rozdily

Spousténi pfimym pfipojenim na sit byva ¢asto zaloZzeno na elektromechanickych
produktech, jako je stykac¢ nebo jisti¢ (spoustéc) motoru.

Vyhody a nevyhody

Vyhody
m Piimé spousténije
jednoduché a cenove
vyhodné feseni.
Obvykle se pouziva
pfi mensim zatizeni, ackoli
na snizeni rozbéhového
proudu je také mozné
pouzit konfiguraci
hvézda-trojuhelnik.

PFimé spousténi

Nevyhody

m Pfimé spousténi motoru
mUze zpUsobit kolisani
napajeciho napéti
anamahani
mechanickych soucasti,
protoze kroutici moment je
pfi rozbeéhu vysoky:.

Softstartér m Pfizpusobitelné
charakteristiky spousténi
pro plynuly rozbéh. Mozny
je idobéh.

m Je vyzadovan pro stroje
nebo aplikace

s pfizplsobenym
spousténim pro snizeni
nabéhovych proudd nebo
pro pfedchazeni razl

na hfideli motoru.

m Nabéhovy proud je
roven 2 az 6nasobku
jmenovitého proudu.

m Flexibilni oviadani
motoru se Sirokou Skalou
moznosti.

Frekven&ni ménic

m Pouziva se v jedno-
duchych i slozitych
aplikacich a nabizi bohaté
moznosti konfigurace
aovladani.

m Pohony s frekvencnimi
menici poskytuji vysoky
kroutici moment
pfinizkém proudu

a umoznuji pfizpusobit
spoustéci a provozni
charakteristiky.

m Komplexni zafizeni,
které mohou do provozu
uvadeét pouze technicky
zdatni pracovnici.
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