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Hanwha Collaborative Robot




O spolecnosti
Hanwha

Po zalozeni v roce 1952 se Hanwha rozrostla do
spole¢nosti, kterd ma 244. misto v zebricku korporaci
s nejvétsim obratem na svété - Fortune Global 500.
Se svymi obchodnimi znalostmi a synergii ve vyrobg,
stavebnictvi, financich a sluzbach se stala 4. nejvétsi
firmou v Jizni Koreji. A diky pfedvidanf a rychlym reakcim
na ménici se trznf podminky se spole¢nost stala
ddlezitym lidrem s prvotridnim know-how v mnoha
odvétvich. Diky skvélé strategii a obrovskym investicim
Uspésné prekonala i ty nejnarocnéjsi vyzvy v klicovych
oblastech chemického, leteckého, mechatronického,
solarniho a finan¢niho primysilu.

Diky dlouholetému technickému know-how vyvinula
Hanwha kolaborativniho robota, ktery pomaha
zakazniklim v mnoha odvétvich. V reakci na zajem
zakaznikd a kvdli Usili o zlepsenf jejich vyrobniho
prostFedije Hanv\/ha i nadale odhodlana budovat

vynikajicich produktl a prvotfidnich sluzeb.
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Kolaborativni robot HCR.
Jednoduchy a bezpeény
pfi jakémkoliv vyuziti.

Kolaborativni robot HCR se jednoduse ovlad@, flexibilné
reaguje na zmény v produkénim schématu a efektivné
shizuje investici i provozni nadklady. Kromé automatizace
manudlnich éinnosti poskytuje také bezpeéné a pohodiné
pracovni prostiedi pro zaméstnance.
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Série robotli HCR jsou hasazeny v mnoha
odvétvich pro feseni rozliénych kol

HCR-3: Maly a lehky kolaborativni robot idealni pro Uzké prostory, které nelze obslouzit lidmi. Diky
neomezené rotaci na konci kloubu vynika napfriklad ve Sroubovani a v kompletacich.

HCR-5: Nejpopularnéjsi model ma dosah 915mm, coz je srovnatelné s lidskym ramenem. Diky tomu
pomaha zlepSovat stavajici aplikace a zvySovat tak produktivitu.

HCR-12: Jeho hlavni pfednosti je velky radius dosahu, coz z ngj ¢ini idealniho pomocnika pro
premistovani objektd. Zejména vhodny je na nakladanf a vykladani nebo na paletizaci.

Diky jednoduché a flexibilni montazi mizete
vyuzit prostor efektivnéji
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podlaha

*montaz na strop nedoporucujeme pro HCR-12

Bezpecna kolaborace
se zaméstnanci

Bezpelnostni funkce

+ Detekce kolize (25NM~150NM)
Zmirnéni narazu
Omezeni rychlosti TCP, kloubu
a omezeni pohybu, virtualnf
bezpecnostni hranice
Spolehlivy a vicenasobny kontrolnf
systém
Certifikace 1ISO-13849 Cat3 PId
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Intuitivni software umozni nastavit
a pouzivat HCR kazdému

U Klasického prdmyslového robota musi operéatori
podstoupit dlouhé Skoleni nebo je potreba najmout externi
odborniky. Ovladaci software ,Rodi”, ktery pouzivaji roboti
HCR, umozZni i nezkusenym operatordm intuitivni a efektivni
ovladarn robota nebo penfermch systéma.

Jednoduché programovani diky grafickému rozhranf

s ikonami (poskytuje skriptovaci systémy)

Programovani zalozené na Casové ose umozni uzivateli

intuitivni monitorovani pracovniho procesu

Diky APl rozhrani je jednodussi aplikace

u zakaznika

Rychlé nastaveni umoziiuje
flexibilni zménu vyroby

Diky flexibilité nasazenf, bezpecné spolupraci a jednoduché
obsluze mohou byt roboti HCR vyuZiti pfi rozmanitych
procesech, od jednoduchych Ukold jako nakladani

a vykladani, paletizace aZz po Sroubovani, brouseni a
rozdélovani. HCR-5 navic splnuje klasifikaci I1SO 2, coZ
rozSifuje jeho vyuziti i v prostredi s vysokymi poZadavy na
Cistotu a hygienu.




Vyuziti a odvétvi

Roboty HCR Ize pouzit v jakémkoli priimyslu, od

automobilového, pFes elektroniku az po potravinarsky
a farmaceuticky primysl. Robot mtize nahradit lidské
operatory v opakujicich se, nebezpeénych nebo
neergonomickych Glohéch, coz vasim zaméstnanciim

v v ~

umozni soustfedit se na Gkoly s vyssi pfidanou hodnotou
a pracovat v bezpeénéjSim prostredi. Lze jej jednoduse
ovladat a opétovné nasadit v dalSich aplikacich.
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Paletizace

Stohovani zboZi v fadé na urcené palety.
Roboty HCR Ize pouzit v celé radé primyslovych
odvétvf - autodily, potraviny, dfevo, kov, nabytek
apod. Diky vysoké presnosti dokaze umistit
produkty stabilné na prfesné misto, ¢imz zvySuje
produktivitu.

Montaz

Montaz je béznym procesem v rdznych
odvétvich, ktery zahrnuje Sroubovani a montaz
soucastek. Robota HCR Ize konfigurovat tak,
aby vyhovoval rliznym procestim montéze. Diky
presné poloze a rovnomeérné sile dosahuje
vysoké kvality i u komplexnich sestav.

Nakladani a vykladani

HCR je idedlnim nastrojem pro nakladani

a wykladani, coz je nejbéznéjsi Ukol napfic vsemi
pramyslovymi odvétvimi. Sest kloub miize
prenaset produkty v rliznych Uhlech a polohach.
ViyuZijte kolaborativniho robota pro opakuijici

se Ukoly a zvyste tak provozni efektivitu vyrobni
linky.

Lesténi

Lesténi je dUleZity proces, ktery urcuje kvalitu
povrchové Upravy v obrédbéni kovl a ve vyrobé
nabytku. HCR provadi leSténi v jednotné poloze

a tlaku, coz prispiva k dosazenf konstantni

a vysokeé kvality. Diky funkci pfimého uceni robota
Ize snadno a rychle aplikovat na celou fadu
produktd.

Kontrola kvality

Kontrola stavu produkt( a odstranénf vad mezi
procesy nebo bezprostfedné pred odeslanim.
HCR Ize pouzit na rlizné kontrolnf procesy, od
zkoumani, méren, tfidénf a umisténi produktu
do kontrolnf oblasti vybavené kamerami nebo
senzory nebo presunuti do ¢asti pro vadné
produkty.
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Obsluha stroju

Obsluha strojt je stereotypni, presto nebezpecna
Uloha, ktera zahrnuje nakladanf a vykladani
zpracovanych predmétd pri frézovan, lisovani

a jinych strojnich procesech. Diky HCR zvysite
bezpecnost zaméstnancl pri zachovani vysoké

produktivity a kvality.

Baleni

HCR mUze pracovat po boku operatora, co7 z

néj ¢inf optiméalniho robota pro spolupraci. Mdze
rychle a presné zabalit produkty riznych rozmérd,
aby se zvysila produktivita a kvalita. Tim zvySuje
stabilitu a efektivitu balici linky.

Obsluha forem

Aplikovanim na nakladanf a vykladani forem
mohou byt operatofi usetfeni nebezpecné prace,
kdy do formovaciho stroje vkladaji své ruce. Diky
tomu se zvysi bezpecnost pracovniho prostredi

a predvidatelnost rychlosti vyroby.

Rozdélovani

Davkovani se tyka procesu sprejovani

a vstrikovanf lepidel, silikonu, barev a jinych typl
latek na urcené oblasti. Aplikaci HCR ochranite
své zameéstnance pred toxickycm prostredim,
Skodlivym |atkam a zaroven zvysite presnost.







Benefity robota HCR

Automatizace nemusi byt raketova véda. HCR je shadno
ovladatelny a je flexibilni pfi zménach ve vyrobé. Investi¢ni
a provozni naklady jsou tak pfekvapivé nizké.

Flexibilni

Rychlé nastaveni
umoznuje flexibilni zménu
vyroby

Diky kompaktnimu télu a flexibilnim montaznim

moznostem umoznuje HCR rychlé nastaveni. A diky
snadnému programovani neni potfeba volat odborniky.

Shadny

HCR Ize snadno pripojit
k automatizacnim periferiim

S tim, jak kolaborativni roboti ziskavaji Siroké uplatnéni
v rdznych odvétvich, poptéavka po prislusenstvi bude
nardstat. HCR proto klade diiraz na rychlé

a snadné nasazeni robotickych feSenf a poskytuje
predkompatibilitu s periferiemi jako jsou snimace, EOAT
vcetné Uchopl nebo senzory toc¢ivého momentu.




Bezpecny

HCR spolupracuje
se zameéstnanci

Je bezpecné nainstalovat robota pfimo vedle operatora,
protoZe se zastavi ihned, kdyZ detekuje vnéjsi kolizi na
kterémkoli kloubu (splfuje I1ISO 13849-1 Cat 3 PLd).

PFivétivy
HCR je navrzen pro
pohodiné pouzivani

LED diody na ,zapésti” umoznuji okamzity prehled

o0 stavu robota. Port I/O a EtherCAT eliminuje
potrebu slozité kabelaze. Software Rodi je predbézné
kompatibilni s hlavnimi vyrobci, coz umoznuje
uzivatelm snadno integrovat systémy robot(

a zpracovani obrazu. Zejména ma v3ak Rodi dalsi
pfikazy, které usnadnuji nastaveni nejtypictéjsich
Ukol0, jako nakladdka, paletizace a dopravnik.

Jednoduchy

Staci jednodenni tréenink

Intuitivni grafické rozhrani umozruje naprogramovat
robota po par minutach zauceni. Programovani je
snadné diky intuitivnimu grafickému prostredi

s nadvodnymi ikonami a ¢asovou osou. UZivatel jednoduse
uchopi robota, ¢imz jej pfimo nauci body trasy nebo
pohybovou cestu.



Ndvratnost investice

0N

jiz od pul roku

Investice do robota HCR se diky jeho flexibilité, rychlosti
implementace a spolehlivosti vrati ve vétsiné aplikacich
jiz od 6 mésica.



Specifikace

HCR-3 HCR-5 HCR-12

UZiteCné zatizeni 3kg 5kg 12kg
Dosah 630mm 915mm 1300mm
Rychlost Tm/s Tm/s Tm/s
Hmotnost 13kg 21kg 51kg
Presnost +0,7mm +0,7Tmm +0,7mm
Kryti IP 64 IP 54 IP 64
Rozsah pohybu - J1: £360° - )2: £360° - J1: 4360° - J2: +360° - J1:180° - J2: £150°
- J3: £160° - J4: £360° +)3: 4165° - J4: +360° - J3: £165° - J4: £190°

+J5:£360° -+ J6: neomezeno +]5: £360° + J6: £360° +J5:£170° + J6: £360°

Ovladaci box Ovladaci panel
Velikost 450 mm x 560 mm 223 mm Velikost 340 mm x 268 mm x 81 mm
SXVxH
ExVH) Hmotnost 1,8kg
Komunikacni TCP/IP, EtherCAT, Modbus TCP . .
protokoly Monitor Velikost 12"
Rozsah detekce 25Nm - 150Nm Rozliseni 1024 x 768
vnejsi sily Dotyk. plocha Odporova
Interni Digital In 16(PNP Usivatelské  Tlacitko :
/0 porty Digital Out 16 (PNP, napéti zdroje do rozhrani vypnuti
200mA) Nouzové 1
Analog In 2 tlacitko
Analog 2 Port UsB 2.0 1
Out Délka kabelu (dotykovy 5m
Hmotnost 20,2kg displej > ovladaci box)
Zdroj 100-240 VAC, 50-60 Hz PFisluSenstvi T/P 1

drzak
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